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Exercice 01:
modéle mathématj

La machine a courant

continu MCC est alimentg par une tension continue £ et décrire par Je
que suivante -
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2) Déduire | ‘expression de [a fonction transfert ) .
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a valeur numeérique sj g=0.5 :
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- On peut fixer ia valeur de vitesse 2, = n, ; Déterminer la nouvelle valeur de o

3) Donner la structure d’un variateur de vitesse d’un MOC avec régulation & deux boucles en cascade oi la
tension de sortie du régulateur de vitesse (correct. PI de vites se) sert de référence au régulateur de courant.
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Exercice 02 : La caractéristique mécanique d'un moteur asynchrone est donnée ci-dessous - Ce moteur

entraine un compresseur dont la caractéristique peut 8tre assimilée 3 une droite passant par les points
(0 tr/min ; 0 Nm ) et ( 900 tr/min ; 3 Nm ).
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1) Ecrire expression du couple résistant Cr
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2) Désiner la courbe Cr et préciser le point de fonctionnerent = S F o)
3 T N b1
3) Dans la zone linaire utile, Ecrire Pexpression du couple Cu ol = - .
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4) Déterminer la vitesse de rotation de I'ensemble en ¢ égime étabii.
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5) Déduire les valeurs du couple utile et le glissement en régime établi (hg=hy= Aewo ,t%__ T
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6) Dessiner le modele Simulink de la transformation de Clark (Am vers Xg0), & Paide des fonctions de
transfert (transfer Fen + Mux), appliqué pour une machine asynchrone.
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A. Questions de Cours (10 minutes)- 4 pts- Choisis la bonne réponse
1. Il'y a deux structures et trois types de capteurs:
a. Passifs et actifs (Analogiques, numériques et TOR)
b. Biphasés et monophasés (Logiques, EOR, numériques)
2. Il'y atrois formes de GRAFCET:
a. Technologique, fonctionnel, et d'automate
b. Universel, automatique et interne
3. lya:
a. des PLCs modulaires et des PLCs compacts
b. des APIs biphasés et des APIs multiphasés
4. Les actions dans le GRAFCET peuvent étre :
a. Horizontales ou verticales
b. Internes ou externes
5. Un systéme automatisé se compose de trois parties:

a. PP, PC et PO
b. PO,PA et PP

B-Porte automatique (6 pts) (20 minutes)-

D'aprés le cahier de charge , il y a deux cas possibles:

(/7
A4

*

Siun camion est détecté par le capteur S7 et le capteur S1, La porte s'ouvre d'abord en Grande
Vitesse (OGV) jusqu'a S5 ,puis en Petite Vitesse (OPV) jusqu'a S6 .La porte reste ouverte 20
secondes d'attente et ,

-siun autre camion se présente la porte refait de nouveau 20 secondes d'attente "

-s' il n' y a pas un camion la porte se referme d'abord en Grande Vitesse (FGV) jusqu'a 83, puis
en Petite jusqu'a Vitesse (FPV) S2.

Si une voiture est détectée seulement par le capteur S7, La porte s'ouvre d'abord en Grande
Vitesse (OGV) jusqu'a S4 ,puis en Petite Vitesse (OPV) jusqu'a S5 .La porte reste ouverte 10
secondes et ,

- siune autre voiture se présente la porte refait de nouveau 10 secondes d'attente ,

-s'iln'y a pas une voiture la porte se referme d'abord en Grande Vitesse (FGV) jusqu'a S3, puis
en Petite jusqu'a Vitesse (FPV) S2.

****Traduisez ce cycle d’ automatisation en GRAFCET .
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C- Problome - malaxeyy automatique (3¢ minutes)- (]() pts) |
. ' nnent des vannes VA et VB qui est dogés bar une bascyje ¢ ﬂ

et de trois (3) briquettes Solubles amengeg Une par une par yy tapis MT. |

L'automatisme décrit ci-dessous Permet de réa];

Conditions initiales :

Bascule vide ef malaxeur ep Position hayte capteur S0,

Déroulement du cycle ;

® L'action sur Je bouton "Départ cycle" Dey Provoque le dosage deg vannes VA et VB et Je pesage par
C des produits A etBet iyl g «il'aménage deg briquettes de 3 facon suivante par MT:
*dosage successif J sia dy produit A par C Jusqu'ay capteur "a" de 13 bascule, puis L2 dosage dy produit B
Jjusqu'au capteur "b" suivi s de la vidange de 5 bascule C dans Je malaxeur jusqu’ay Capteur "z",

*aménage de trojs (3) briquettes. Un capteur "d" permet de détecter le passage des briquettes et le comptage
(On pourra utiliser un compteur interne "Co").
® Aprés au e démarrage dy malaxeur MR pendant un temps "t; =10 secondes "le cycle se termine par
la rotation dy malaxeur par MPp et son pivotement final Jjusqu'a capteur S1, I3 rotation du malaxey;
reste pendant I vidange. Le malaxeur reste en position vidange pendant un temps "¢,=7
secondes" puis Ja rotation MR cesse et il reprend sa position haute Jjusqu'a capteur S0,

|

i
Ser un mélange Comportant ces trojg produits, '!

Holeur tapis
z 8riqueties

Bascule

Fin de course haut
Moteur de rotation

HMoleur de pivoternent
42 sens de rolation

. Fin de course pas
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A. questions de Cours (10 minutes)- 4 pts- Choisis la bonne réponse

1. Il'y a deux structures et trois types de capteurs:
a. Biphasés et monophasés (Logiques, EOR, numériques)
b. Passifs et actifs (Analogiques, numériques et TOR)
2. Iy atrois formes de GRAFCET:
a. Universel, automatique et interne
b. Technologique, fonctionnel, et d'automate
3. llya:
a. des APIs biphasés et des APIs multiphasés
b. des PLCs modulaires et des PLCs compacts
4. Les actions dans le GRAFCET peuvent étre :
a. Internes ou externes
b. Horizontales ou verticales
5. Un systéme automatisé se compose de trois parties:
a. PO,PA et PP
b. PP, PC et PO

B-Porte automatique (6 pts) (20 minutes)-
D'apres le cahier de charge , il y a deux cas possibles:

% Siun camion est détecté par le capteur S7 et le capteur S1, La porte s'ouvre d'abord en Grande
Vitesse (OGV) jusqu'a S5 ,puis en Moyenne Vitesse (OMYV) jusqu'a S6 .La porte reste ouverte 15

secondes d'attente et ,

-siun autre camion se présente la porte refait de nouveau 15 secondes d'attente ,
-s' il n' y a pas un camion la porte se referme d'abord en Grande Vitesse (FGV) jusqu'a S3, puis

en Moyenne jusqu'a Vitesse (FMV) S2.

% Siune voiture est détectée seulement par le capteur 87, La porte s'ouvre d'abord en Grande

Vitesse (OGV) jusqu'a S4 ,puis en Moyenne Vitesse (OMV) jusqu'a S5 .La porte reste ouverte 12

secondes et
- i une autre voiture se présente la porte refait de nouveau 12 secondes d'

attente ,

-s'iln'y a pas une voiture la porte se referme d'abord en Grande Vitesse (FGV) jusqu'a 83, puis

en Moyenne jusqu'a Vitesse (FMV) S2.
**¥*Traduisez ce cycle d’ automatisation en GRAFCET .
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C- Probléme : malaxeur automatique (30 minutes)- (10 pts)
Un malaxeur N regoit des produits A et B proviennent des vannes VA et VB qui est dosés par une bascule C
et de trois (3) briquettes solubles amenées une par une par un tapis MT.
L'automatisme décrit ci-dessous permet de réaliser un mélange comportant ces trois produits.
Conditions initiales :
Bascule vide et malaxeur en position haute capteur S0,
Déroulement du cycle :
e L'action sur le bouton "Départ cycle" Dcy provoque le dosage des vannes VA et VB et Je pesage par
C des produits A et B et < gll (i «il'aménage des briquettes de la fagon suivante par MT:
*dosage successif J! sis du produit A par C jusqu'au capteur "a" de la bascule, puis W dosage du produit B
Jusqu'au capteur "b" suivi W= de [a vidange de la bascule C dans le malaxeur jusqu’au capteur "z".

*aménage de trois (3) briquettes. Un capteur "d" permet de détecter le passage des briquettes et le comptage
(On pourra utiliser un compteur interne "Co").
® Apres 3 le démarrage du malaxeur MR pendant un temps "t;=11 secondes "le cycle se termine par

la rotation du malaxeur par MP et son pivotement final jusqu'a capteur 81, la rotation du malaxeur
MR reste pendant la vidange. Le malaxeur reste en position vidange pendant un temps "t;=8
secondes" puis la rotation MR cesse et il reprend sa position haute jusqu'a capteur S0.

Questions :

---Tracer les 1)- GRAFCET operatif, 2)- GRAFCET de commande (Marche ,Arrét, urgent) ,

3)- Faites un petit changement sur le GRAFCET pour faire I'Arrét automatique du malaxeur en utilisant

un compteur Cy (put cudl (o i ally ¢ 983 @ il peasll IS dlay ),

Moteur tapis
.. Briquettes

Fin de course haut
Moteur de rotation

HMoteur de pivoternent :
4 2 sens de rotatien

. Fin de course bas

2/2




3322/2021 * dunalal) 2y
3ET LG
Gl ¥
.............. AUzl

Questions de Cours

1)







ViR =

Examen : Protection des réseaux
électrigues

L

Répondre en face de chaque question X(12 pts)

La protection des [ gnes de transport d’énergie
€lectrique contre les défauts est assurée par :

Le réseau €lectrique HTB assure les fonctions :

Les défauts de court-circuit aménent 3 des contraintes :
Le déséquilibre donne naissance a des composantes :
On peut éliminer un défaut €lectrique par :
Un court-circuit peut étre :
Un défaut ¢lectrique peut étre -

La foudre engendre une sur tension :

Les niveaux de tension alternative sont comme suit :

Les types de postes €lectriques sont

On peut distinguer deux types de défaut :

Il existe trois classes de relajs qui sont :

1I. uestions (répondez derricre la feuille) : (8 pts)

Univ. Chahid Hamma L akhdar. El-Oued/Dé artement
———=ad {{amma Lakhdar. El-Ouyed

Nom et prénom

2 O 555\ oo

.M.Nnnh.ennhbnm ue

Niveau :

Une chaine de protection » principalement les relajs.

Transport. Répartition et I’interconnexion .

Thermique et meécanique.
Direct, inverse et homopolaire du courant et de tension.

Un disjoncteur, Un fusible,

HTB :>50 KV, HTA ‘comprise entre 1
comprise entre

Défaut aval ; Défaut amont

EoquEmmsmmmcoﬁ Attraction /Induction) ,Statique(Semi

a) Tracer le schéma de principe d’un systéme de protection, en expliquant son principe de fonctionnement.

b) Quelles sont les conditions imposées aux systémes de protection ?

Monophasé 3 Ia terre, Biphasé, Biphasé 3 la terre, Triphasé.

>Eo-oxmbﬁoc5 Fugitif, Permanant » Semi permanant
Atmosphérique

kVet50KV, BTB: comprise 500 V et | KV,BTA :
50 Vet 500 V.TBT : tension inférieure ou égale a

Les postes a fonction amaﬁoo:bnxmosu Les postes de transformation,

3 émme Année m.Nmnﬁwoﬁmn::E:m\ 2022,

tension

S0V.

Les postes mixtes.

-conducteur) 2:5&@:2358@3oommoca
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Module : maintenance indust’_rielle
6 “" semestre '

i Yredash
Exercice 1 : :
A Pbs )

-EL-Oued
nologie

Année univers’itaire: 2022/2021

Durée | heure -

matricule:

1- Citez et définir les différentes formes de |a maintenance :

L Maintenance‘]

—

L@@W{cﬁ‘uﬂ L Pré;gnﬁ%ej g
Corsbee ] Rubitn) (Rfretsd) (ot

2- donner une défi

nition de chaque forme

maintenance

Ky

Conditbonpell)

/L%
hee d Lih
Heiukenance p e

- Quelle est Ia diff: rence entre entretien et maintenance 7

Lathir B wakbid) ; //mhf%rc% naluserd b el )

<+ 4- Quelle est 1a différence entre dépannage et réparation ?

Gl N e
= b:L Azﬁanmae Ok Cavackene PieVviéarre
Les opérations de m, ﬁ’_teﬁaﬁbé’sorﬁflésgdéparlh'a'ges,” ';Le'PaﬂL(:bh ; [)UrP é’,d*/\-o/’)'@

R IA Y B B e 5 ol /R o Tk .
Cotiats™ [ Viall " i cins , €thange

' Enlration o

) eparadin s dificd ()

Citer les différentes opérations de maintenance ?
At ERCEET et RaREEL gy ok G T
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Université Echahid Hamma Lakhdar-EL-Oued !
Faculté des Sciences et de Ia Technologie

3*™Licence ; electrotechnique Année universitaire: 2022/2021

Module : maintenance industrielle
6 eme

semestre : ' Durée 1 heure ]

6- Combieny at il de nivaux de maintenance ?

-5 @

7- Compléter le tableau sujvant par la forme correcte de maintenance puis cocher la bonne réponse. @

a

. . Maintenance
Maintenance Corrective Préventive '
- . » - E d
Maintenance d Une automobile Palliative Curative Systématique | Conditionnelle

(Dépannage) (Réparation) ,
1. Faire le plein d’essence. ; ] X

2. Vidanger tous les 10000 Km ' ' X
3. Changer les plaquettes de frein au témoin X 7

d’usure. .
4. Echanger une roue crevée, _ X
5. Faire réparer une roue crevée, X '
6. Changer Ia courroie de distribution a :

100000 Km : , X
7. Veérifier le niveaw d huile tous les mois. '
8. Changer un pot d’échappement. '

9. Changer un cardan. : ' K ; —’
10. Changer le train de pneus au début de

P'hiver et du printemps. X
11. Changer la batterie d’accumulateurs.
12. Changer les disques de frein.

13. Changer les bougies. '

14. Changer le filtre 2 air et Ie filtre A huile.

F XY\.

.

page 1/2




