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commande par mode glissant de la machine asynchrone double étoile

16

contribution a la commande d'un systéme éolien

17

Commande d’un moteur synchrone a aimants permanents (MSAP) par
’utilisation de la commande par mode glissant

Ol g a0
JUall ae a3
sHadagay

@i ally
(e luj,u@
Q,g.ﬂ\ Gl luu}u
il ae dduda

R
algll ae @l Jaad
e

Ot (oS3 52
PEVLRRY P R
(IEQEPETYEN

18
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